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OBJETIVOS: 

Desarrol lar  en  el  alumno  la  capacidad  de  modelamiento  poniéndose  énfasis  en  el
tratamiento  de  la  incert idumbre.  Revisar  var ios  problemas  tradic ionales  de
Invest igación Operat iva.

CONTENIDOS:                    Hrs. de Clases

1. Introducción.

2. Análisis de Decisiones. 6.0

 Introducción.
 Relación Información-Incert idumbre.

Teorema de Bayes.
El  valor  de la Información.

 Cri ter io del  Valor  Esperado.  Árboles  de Decis ión.
 El  valor  Esperado de la Información.
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3. Procesos Estocásticos. 12.0

 Introducción.
 Defin ic ión de procesos estocást icos y  su caracter ización.
 Procesos  de  Poisson:  Def in ic ión,  propiedades,  suma  y  d iv is ión  de  procesos  de

Poisson.
 Cadenas de Markov:  caracter ización, c lasi f icación y teoremas l ími tes.
 Cadenas de Markov con benef ic io.
 Modelos de decis ión Markovianos.
 Apl icaciones.

4. Fenómenos de Espera. 9.0

 Cadenas de Markov en t iempo cont inuo.
 Introducción a los problemas de espera.
 Procesos de Nacimiento y  Muerte.
 Modelo M/M/1.  Dis tr ibución del  t iempo de espera.

Medidas  de  efect iv idad.  Relaciones  entre  largo  de  colay  t iempo  de  espera.
Fórmula de Li t t le.

 Otros modelos  Markovianos:  M/M/1/K,  M/M/C,  Sis temas con  servicio dependiente
del  estado,  Sis temas con entrada Batch.

 Sistemas Markovianos compuestos.
 Sistemas no Markovianos: el  caso M/G/1.

5. Inventarios. 3.0

 Modelos determinís t icos.
 Modelos Probabi l ís t icos.

6. Programación Dinámica. 4.5

 Caracter ización de problemas de Programación Dinámica.
 Programación Dinámica determinís t ica.
 Programación Dinámica Probabi l ís t ica.

7. Confiabil idad, Reemplazo y Mantención de Equipos. 1.5

 Confiabi l idad: t ipos de s is temas, Cálculo de la conf iabi l idad, 
Cotas de la conf iabi l idad, Diseño en base a Conf iabi l idad.
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 Sistemas Per iódicos de Reemplazo:  Sin y Con Descuento.
 Sistemas Dinámicos de Reemplazo:  Sin y Con Descuento.
 Leyes de Fal las. Pol í t icas de Mantención.

8. Simulación.
3.0

 Introducción.  Representación de Eventos  Aleator ios.
Simulación de Montecar lo.

 Enfoques de Simulación.
 Anál is is y s imulación de Modelos.

ACTIVIDADES:

1. Controles:    Se  efectuarán  6  controles  (3  controles,  cada  uno  div id ido  en  2
partes) ,  más un examen f inal .

2. Tarea  de  Apl icación  Computacional:    Los  alumnos  deberán  real izar  una  tarea
de  apl icación  de  los  conocimientos  adquir idos  en  el  curso  con  apoyo
computacional .

EVALUACIÓN:

Nota f inal:

La nota  f inal  del  curso se calculará como:

NF= 0,85 NPC + 0,15 NPT, en que:

NPC= Nota Promedio de Controles  y Examen
NPT= Nota Promedio de Tarea Computacional

Todas las notas deben ser superiores a 4,0.
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RESUMEN DE CONTENIDOS:  

Anál is is  de  Decisiones;  Procesos  Estocást icos;  Fenómenos  de  Espera;  Inventarios;
Programación  Dinámica;  Conf iabi l idad,  Reemplazo  y  Mantención  de  Equipos  y
Simulación.
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