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1. CINEMÁTICADEUNAPARTICULA
l. I Definiciones y postulados básicos'

i.i Úti*"i0" ¿e una partícula en el espacio y en ei tiempo'

1.3 Velocidad, rapidez y aceleración'
1.4 Variables angulares: vectár velocidad angular y vector aceleración angular'

1.5 Movimiento en componentes cadesianas'
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no*ul y tangencial de la aceleración'

L7 Movimiento en componentes cilíndricas y esferlcas'

i.8 D"t"r.inu"ión del movimiento de una partícula'

Velocidad y aceleración a pulrír de V = í(t)

Itinerario y velocidad a partir de á=d(t)

Determinación a Partir de A=d(f)

Determinación a Partir de A=A(i)

DINÁMICA DE PARTÍCULAS 
8h'

Muru .o-o medida de la inercia de las partículas' . .
ffi;;;;;dida de la intensidad de la interacción entre dos parlículas'

Tercera ley de Newton en la forma F u = -F"

Principio áe superposición para fuerzas de interacción entre partículas'

Primera iey de Newton como definición de referencia inerciales'

Momentum lineal y segunda ley de Newton'

Momentum angular Y torque'

Primeras leYes de conservación'

conservación del momentum linear para una partícura y para un sistema de partículas.

conservación del momentum angular para una parlícula y para un sistema de

oartículas.
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3. ALGUNASLEYESDEFUERZA
3.1 Ley universal de la gravitación.
3.2 Ley de Coulomb.
3.3 El concepto de campo.
3.4 Fuerza ejercida por un resorte que no se dobla.

Ley de Hooke para un resorte helicoidal que no se dobla, en la forma

F. = kLF ( Ai mide la deformación del resofe).

3.5 Fuerza de roce deslizanle.
3.6 Fuerza de roce estático.
3.7 Fuerza de roce viscoso.

4. ALGUNAS APLICACIONES DE LAS LEYES DE NEWTON
4.I Reposo y movimiento rectilíneo uniforme.
4.2 Movimiento bajo 1a acción de una fuerza neta constante.
4.3 Movimiento circunferencial.
4.4 El oscilador armónico unidimensional.
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TRABAJO. POTENCIA Y ENERGIA,
Concepto de trabajo.
"Teorema de las fuerzas vivas".
Fue¡zas conseryativas y energía potencial.
Fuerzas disipativas y no disipativas
Conservación de la enersía mecánica.
Equiiibrio, estabilidad y pequeñas oscilaciones (caso unidimensional).

6. MOVIMIENTOPLANETARIO
6.1 Movimiento bajo la acción de una fuerza central.

Conservación del momentum angular y de la energía.
Ecuación de Binet.
Leyes (empíricas) de Kepler.
Movimiento de una partícula bajo la acción de una fuerza gravitatoria.
Lanzamiento de satélites
Rapidez de escape y órbitas cerradas.
La¡zamiento oaralelo v oblicuo.

7. MOVIMIENTORELATIVO
7.1 Obtención de las ecuaciones del movimiento relativo.

Velocidad y aceleración relativa.
7.2 Seeunda lev de Newton en referencias no inerciales.
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8. MOVIMIENTO DE SISTEMAS DE PARTICULAS.
8.1 Dinámica de sistemas de partículas.

Centro de masa.
Movimiento del centro de masa.

tzh.

Conservación del momentum lineal total.
Momentum angular total y torque extemo.
Conservación del momentum angular total.
Teoremas de Koenig.
Energía cinética total y trabajo externo.

8.2 El problema de dos cuerpos
Movimiento de un sistema de partículas.
Masa reducida.
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